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THEME : La 

Maison 

« MyHome » 

2 MELEC 

T.P N°19 

AUTOMATISME 

LIAISON TACHE – COMPETENCES : 
 

T1-3 : vérifier et compléter si nécessaire la liste 

des matériels, équipements et outillages 

nécessaires aux opérations 

C2 : Organiser l’opération dans son contexte 

C10 : Exploiter les outils numériques dans le 

contexte professionnel 

C11 : Compléter les documents liés aux opérations 

T3-1 : réaliser les vérifications, les réglages, les 

paramétrages, les essais nécessaires à la mise en 

service de l’installation 

C2 : Organiser l’opération dans son contexte. 

C6 : Régler, paramétrer les matériels de 

l’installation. 

C7 : Valider le fonctionnement de l’installation. 

C10 : Exploiter les outils numériques dans le 

contexte professionnel 

 

Monte-charge à usage privatif (Partie n°1) 

Monte-charge 

Vue de face du monte-charge  
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Tableau d’acquisition du T.P N°19  

 

NOM : ...................................... Prénom : .............................. Classe : 2 MELEC 
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 Tableau d’évaluation du T.P N°19  

 
NOM : ...................................... Prénom : .............................. Classe : 2 MELEC 

 

 

Remarque(s) du professeur : 
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Présentation du Monte-charge à usage privatif : 
 
Le monte-charge est un élévateur à usage particulier qui permet de transporter tout type de charge 
d'un niveau à un autre. Le monte-charge est interdit au transport de personnes, contrairement à la 
plateforme élévatrice ou au mini ascenseur. 

Monte-charge : qu'est-ce que c'est ? 

Le monte-charge est un équipement d'élévation verticale à usage privatif, capable de 
transporter des charges, matérielles uniquement, d'un niveau à un autre chez les 
particuliers. 

La cabine d'un monte-charge ne dispose pas de commande : toutes les manœuvres se font à 
partir de l'extérieur de la cabine depuis un système installé sur le palier. La directive 
machine 2006/42/CE réglemente strictement leur utilisation et leur fabrication pour assurer 
une sécurité et un fonctionnement optimaux aux particuliers qui en font l'usage. 

Monte-charge : pour quelle utilisation ? 

L'usage privatif du monte-charge est en voie de démocratisation. Il permet aux particuliers 
d'être soulagés du port de certaines charges à travers leur espace de vie, par exemple pour 
monter : 

• les courses alimentaires ; 
• les bûches pour la cheminée ; 
• les meubles d'un étage à un autre ; 
• tout autre type de charge à transporter d'un niveau à un autre de votre habitation. 

Important : à partir d'une élévation supérieure à 2 mètres, le monte-charge doit répondre 
aux normes des élévateurs à usage particulier. 

Deux types de monte-charge 

Parmi les différents modèles, deux types principaux de monte-charge se différencient : 

• Monte-charge non accompagné ou non accessible : ce monte-charge dispose d'une 
cabine dont les dimensions ne permettent pas l'accès aux personnes. Sa hauteur est 
limitée à 1,20 m, la profondeur à 1 m et la surface à 1 m². Le poids de la charge 
contenu à l'intérieur du monte-charge ne doit pas dépasser 300 kg. 

• Monte-charge accompagné ou accessible : ce monte-charge peut accueillir une 
personne dans la cabine seulement lors des opérations de chargement ou de 
déchargement. Les dimensions de la cabine sont alors supérieures à celles du monte-
charge non accessible. 
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Scénario : 

À la suite de la demande de Monsieur Legrand habitant la maison « MyHome », un monte-charge 
vient d’être installé. En effet, Monsieur Legrand va se faire hospitaliser prochainement pour une 
opération à la hanche et ce monte-charge lui sera d’une grande utilité durant sa convalescence pour 
transférer du rez-de-chaussée à l’étage, où se situe sa chambre ; repas ; matériel de soin … 

 

Votre travail consistera à :  

- Découvrir les différents éléments constituants ce système ; 
- A le mettre en service. 

 

Pour ce faire, le travail se décomposera de la manière suivante : 
Première partie : Je découvre une partie des constituants de cet automatisme ; 
Deuxième partie : Mise en service du système. 
 

PREMIERE PARTIE : JE DECOUVRE UNE PARTIE DES CONSTITUANTS DE CET 
AUTOMATISME 
 
Avant de commencer, lire les documents suivants sur les systèmes automatisés : 
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Les systèmes automatisés 
 

● Définition 

● Exemple de système automatisé 

● Description d'un système automatisé 

● Exemples de Capteurs 

● Exemples d'Actionneurs 

● Mode de commande 

● Outils de représentation 
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Définition - exemple 

Définition : 

Un système est dit automatisé s'il exécute le même 

cycle de travail pour lequel il a été programmé. 

Exemple : Il fait nuit, un visiteur arrive devant la porte, la lumière 

extérieure s'allume toute seule pour prévenir de la visite. 



Lycée Paul Langevin Classe : 2 MELEC TP n°19 Durée de l’activité : 4 h Page 8 / 33 

 
 

Description d'un système automatisé 

Partie « Commande » : 

Elle est en générale composée d'ordinateurs, de mémoires et de 

programmes. 

Elle transmet les ordres aux actionneurs à partir : 

–  du programme qu'elle contient ; 

–  des informations reçues par les capteurs ; 

– des consignes données par l'utilisateur ou l'opérateur. 

Partie « Opérative » : 

Elle consomme de l'énergie électrique, pneumatique (air) ou hydraulique (eau 

ou huile) 

Elle contient : 

– des capteurs, qui transforment les variations de grandeurs physiques en 

signaux électriques (température, luminosité, présence, position, …) 

– des actionneurs, qui transforment l'énergie reçue en énergie utile (vérin, 

moteur, voyant, ...) 

 

 

 

 

Automate programmable : 

Ordinateur spécialisé dans le 

pilotage de systèmes automatisés. 
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Capteur de proximité à 

ultrasons 

 

 

 

Capteur de niveau de liquide 

 

 

 

Bouton poussoir 

 

 

 

 

Capteur d’humidité 

 

 

 

 

Cellule photoélectrique 

 

 

 

 

Détecteur de proximité 

 

 

 

Détecteur de choc 

 

 

 

Détecteur de mouvement 

 

 

 

Codeur rotatif 

  

 

Exemples de capteurs 
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Exemples d'actionneurs 

 

 

 

 

 

Moteur pas-à-pas 

 

 

 
 

 

 

 

Servomoteur 

 

 

 

 

Voyants 

 

 

 

 

 

 

Electrovanne 

 

 

 

 
 

 

 

 

Vérin Rotatif 

 

 

 

 

 

 

Ventilateur 
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Autres Exemples d'actionneurs 

 

 

 
 
 
 

Buzzer 

 

 
 
 
 

Vérin 

 

 

 

 

Résistance chauffante 
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Mode de commande 

● Un système automatisé peut utiliser 2 modes de commande : 

–  mode de commande directe ; 

–  mode de commande avec compte-rendu d'exécution 

●
 Mode de commande directe (ou boucle ouverte) :  

    Partie 

Commande 

 Chaîne des actions                                    Partie 

Opérative 

La partie commande envoie des ordres à la partie opérative, mais elle ne vérifie pas s'ils ont bien été 

effectués. (Exemple des feux de croisement : le système ne vérifie pas si les feux se sont bien allumés). 

●
 Mode de commande avec compte-rendu d'exécution (ou boucle fermée)  

 

 

 Ce système est beaucoup plus fiable car le système vérifie que les ordres donnés ont bien été 

effectués. (Exemple d'un passage à niveau : la barrière ne se lève que si le système est sûr que le train 

est bien passé). 

 

Partie 

Commande 

Partie 

Opérative 

Chaîne des actions 

Chaîne des acquisitions 
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Outils de 

représentation 

 

 

● Il existe plusieurs modes de  

représentation de programmes  

automatiques, dont : 
 

–  Le GRAFCET, très souvent utilisé ; 
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– L'organigramme de programmation, aussi utilisé  

pour sa compréhension. 
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Après avoir lu, les documents ci-avant et en vous aidant du système, répondre aux questions 

suivantes : 

Question 1.1 : Comment appelle-t-on (terme générique) cette partie de ce système représentée ci-

dessous ? 

Question 1.2 : Indiquer la position des éléments suivants sur le dessin représentant une partie de 

ce système : 

- Codeur de position ; 

- Capteur de position haut ; 

- Capteur de position bas ; 

- Motoréducteur + frein + dynamo-tachymétrique 

(Refaire de manière succincte le schéma sur votre copie pour répondre à cette 

question) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

? 
? 

? 

? 

? 
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Question 1.3 : Comment appelle-t-on (terme générique) cette partie de ce système représentée ci-

dessous ? 

Question 1.4 : Identifier en le nommant, le type d’automate régissant les différents modes de 

fonctionnement de ce monte-charge. 

 

 

Question 1.5 : Dans les différents bacs de cet automate, on a placé différents types de cartes. 

Pouvez-vous, en vous aidant d’un extrait de la nomenclature du matériel mais aussi du dossier 

ressources, donner la référence de chacune des cartes ainsi que leurs noms. 
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Question 1.6 : En vous aidant des schémas électriques présents dans le dossier technique, donner 

pour chaque Entrée / sortie de la carte présente sur l’automate, l’élément qui lui est affecté ? 

Répondre à cette question en réalisant un tableau dont les colonnes seront les suivantes : 

- Bornes d’entrée ou de sortie ; 

- Numéro de la borne ; 

- Elément relié sur celle-ci 

 

Question 1.7 : Sur le module ASZ 401, une seule sortie analogique est utilisée. En vous aidant du  

schéma bloc proposé dans le dossier ressources, donner la fonction pour laquelle elle est exploitée. 

 

Question 1.8 : Expliquer la nécessité d’utiliser un frein sur ce type de système. 

 

Question 1.9 : Le type de frein utilisé ici est dit « frein à manque de courant ». Pouvez-vous 

expliquer la nécessité d’utiliser ce type de frein dans ce cas bien précis (il existe, a contrario, des 

freins à appel de courant). 

 

Question 1.10 : Le motoréducteur dispose donc d’un réducteur dont le rapport est de 1/20. Après 

avoir rappelé la fonction d’un réducteur, calculer la vitesse en sortie du réducteur si l’axe du moteur 

tourne à 1000 tr/min. 

 
DEUXIEME PARTIE : MISE EN SERVICE DU SYSTEME SYSTEME  
 

Question 2.1 : En présence du professeur, réaliser les opérations suivantes : 

- Raccorder le monte-charge au réseau (utiliser la prise 2P+T à proximité) ; 

- La balise blanche s’allume, la tension secteur est donc présente (même si l’interrupteur 

cadenassable est sur la position 0) ; 

- Tourner l’interrupteur cadenassable présent sut le côté droit de l’armoire 

 sur la position 1 comme le montre l’image ci-dessous : 

 

La balise est allumée 

Interrupteur cadenassable 

à mettre sur la position 

1(on) 
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- Mise sous tension de l’armoire par impulsion sur le bouton marche comme le montre 

l’image ci-dessous : 

 
- Le voyant en façade s’allume, toutefois s’il est impossible de mettre l’armoire 

en service, vérifier le coup de poing d’arrêt d’urgence ou les contacts de portes (armoire ou 

partie opérative). 

 

 
 

Question 2.2 : Dans le dossier ressources, vous trouverez dans le guide d’utilisation du PL7-Pro 

« Récupérer ou transférer un programme », la démarche à utiliser pour charger le programme dans 

la mémoire de l’automate. Le programme est disponible sur le bureau du PC et s’appelle « Axe_Z ». 

Après avoir chargé le programme, ne pas déconnecter le PC de l’automate. En effet, nous 

observerons ultérieurement le fonctionnement du grafcet appelé « grafcet de production normale ». 

La balise est allumée 

Interrupteur cadenassable 

est sur la position 1(on) Appuyer sur le bouton 

poussoir « marche » 

La balise est allumée 

Interrupteur cadenassable 

est sur la position 1(on) Le voyant est allumé 
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THEME : La Maison 
MyHome 

 

 

 

 

 

EXTRAIT DU 

DOSSIER TECHNIQUE 
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THEME : La Maison 
MyHome 

 

 

 

 

 

 

DOSSIER RESSOURCES 
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