THEME : La 2 MELEC

Maison T.P N°19
« MyHome »

AUTOMATISME

Monte-charge a usage privatif (Partie n°1)
LIAISON TACHE — COMPETENCES :

T1-3 : vérifier et compléter si nécessaire la liste
des matériels, équipements et outillages
nécessaires aux opérations

C2 : Organiser I'opération dans son contexte

C10 : Exploiter les outils numériques dans le
contexte professionnel

C11 : Compléter les documents liés aux opérations

T3-1: réaliser les vérifications, les réglages, les
paramétrages, les essais nécessaires a la mise en
service de l'installation

C2 : Organiser I'opération dans son contexte. Vue de face du monte-charge

C6 : Régler, paramétrer les matériels de

I'installation.
Monte-charge

C7 : Valider le fonctionnement de I'installation.

C10 : Exploiter les outils numériques dans le
contexte professionnel
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Tableau d’acquisition du T.P N°19

NOM : ..ceereierneereeecereeerneeeeenees PFENOM © coeeeieeenieeereneenene.... Classe : 2 MELEC

BAC MELEC * Métiers de I'Electricité et de se
Titre: Le Monte-Charge (Partie n®1)

Repére : TP19-2MELE

Activité : Cours

s Environnements Connectés *

Support : La maison MyHome
Lieux : Zone systéme industriel

Niveau : 2Bac Melec

Date: Janvier Durée:dh

Moyens et ressources

Autonomie et responsabilité

Elément d'environnement

Secteur d'activité

*Dossiers 1,2 et3
* Qutils numériques spécifigues du métier (interface
de paramétrage, )

Autonomie et responsabilité
* Autonomie

- Totale

* Responsabilité

- Des moyens

- Du résultat

" Situation réelle sur tout ou partie d'une installation

* Batiments

Attitudes professionnelles

AP1 [ APz | AP3 [ AP4

[ APs

X

Prérequis Activités/Taches
Aucun A1 Préparation
-T1-3 TA1-2
A3 Mise en senice
ST31TAZ1
Description
*Vérifier la concordance entre les matériels éleciriques, équipements et outillages prévus et nécessaires aux opérations et ceux & disposition
* Réaliser les paramétrages simples et prédéterminés
*Reéaliserles essais
Dossier 1 Dossier 2 Dossier 3 Compétences
*Instructions : c1 co1
- Procédures présentant les informations utiles & la 2 coz 10%
réalisation des taches, des remises en service
*Dossier technique des matériels et des c3
équipements c4 Cco3
- Documents techniques (fiche produits et
p " \ ~ C5 COo4
specifications, notice et modes d'emploi) des
matériels constituant I'installation ce 10%
- Documents fournisseurs (extrait de catalogue, tarif, c7 co5 20 %
commande, planning et bon de livraison ...) ce
- Plan de génie civil, des réseaux, dimplantation
- Schémas électriques ca Ccog
- §chémas fonctionnels c10 coT7 a0 %
- Schémas de principes o1 0%
c12 cos8
c13 co9

Résultats attendus

Connaissances et Matures

* La vérification des matériels, équipements et outillages estréalisée
* L'installation fonctionne selon les spécifications du cahier des charges

Chaine d'information.

- Traitement de l'information
* Automatismes industriels

- Acquisition de I'information
* Capteurs
* Détecteurs
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Tableau d’évaluation du T.P N°19

NOM : .eeeeeeeeeeenrrenerensersnnseeness PFENOM & coveeevenenienecrennnnenee... Classe : 2 MELEC

Fonctions Taches Competences Indicateurs | NE ‘ 0 | 1 ‘ 2 | 3 100%
G2 GO2 - Organiser 'opération dans son contexte 100%
T1-3 TA1-2 : vérifier et
compléter si nécessaire la liste . ) X
des matériels, équipements &t Les activités sont organisées de manigre chronologigue: 30%
outilages nécessaires aux
A1 : Préparation opérations .
) . L Le poste de travail est organisé avec ergonomie. Y
A3 Mise en service T3-1 TA3-1: réaliser les g e < 20% 0=
vérifications, les réglages, les
paramétrages, les essais Le poste de travail est approvisionné en matériels, équipements et outillages. 30%
nécessaires & la mise en
service de finstalation R R
Le lieu d'activité est restitué quotidiennement propre et en ordre 20%
(C6: Régler, paramétrer les matériels de l'installation. 100%
) 10%
T3-1 TA3-1: réaliser les. R e R s < 3
wérifications, les réglages, les Les parameétrages guidés sont réalisés conformément aux prescriptions. 100%
A3 : Mise en service paramétrages, les essais
necessaires & ls mse €1 |7 ¢O5 - Valider le fonctionnement de I'installation. 100%
service def
20%
Linstallation est mise en fonctionnement conformément aux prescriptions ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ 100%
T1-3 TA1-2 : vérifier et
compléter sinécessaire la liste |10 CO7 - Exploiter les outils numériques dans le contexte professionnel 100%
des matériels, éguipements et
outilages nécessaires aux
A1:Préparation opérations Les applications numériques (logiciels® de représentation graphique, de dimensionnement, de 40% | 30%
A3 Mise en senvice T3-1 TA3-1: réaliser les chiffrage, ...) sont exploitées avec pertinence
vérifications, les réglages, les
paramétrages, les essais
nécessaires & la mise en La recherche d'information est faite avec pertinence. 60%
service de fi
C11: Compléter les documents liés aux opérations. 100%
T1-3 TA1-2 : vérifier et . . .
e Les documents a compléter sont identifiés. 10%
A1:Préparation des matériels, équipements et 30%
outilages nécessaires aux Les informations nécessaires sontidentifiées 50%
opérations
Les documents sont complétés ou modifiés correctement. 40%

Note

Remarque(s) du professeur :
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Présentation du Monte-charge a usage privatif :

Le monte-charge est un élévateur a usage particulier qui permet de transporter tout type de charge
d'un niveau a un autre. Le monte-charge est interdit au transport de personnes, contrairement a la
plateforme élévatrice ou au mini ascenseur.

Monte-charge : qu’est-ce que c'est ?

Le monte-charge est un équipement d'élévation verticale a usage privatif, capable de
transporter des charges, matérielles uniquement, d'un niveau a un autre chez les
particuliers.

La cabine d'un monte-charge ne dispose pas de commande : toutes les manceuvres se font a
partir de I'extérieur de la cabine depuis un systéme installé sur le palier. La directive
machine 2006/42/CE réglemente strictement leur utilisation et leur fabrication pour assurer
une sécurité et un fonctionnement optimaux aux particuliers qui en font 'usage.

Monte-charge : pour quelle utilisation ?

L'usage privatif du monte-charge est en voie de démocratisation. || permet aux particuliers
d'étre soulagés du port de certaines charges a travers leur espace de vie, par exemple pour
monter :

e les courses alimentaires ;

e les blches pour la cheminée ;

e les meubles d'un étage a un autre ;

e toutautre type de charge a transporter d'un niveau a un autre de votre habitation.

Important : a partir d'une élévation supérieure a 2 meétres, le monte-charge doit répondre
aux normes des élévateurs a usage particulier.

Deux types de monte-charge

Parmi les différents modeles, deux types principaux de monte-charge se différencient :

¢ Monte-charge non accompagné ou non accessible : ce monte-charge dispose d'une
cabine dont les dimensions ne permettent pas I'acces aux personnes. Sa hauteur est
limitée a 1,20 m, la profondeur a 1 m et la surface a 1 m?. Le poids de la charge
contenu a l'intérieur du monte-charge ne doit pas dépasser 300 kg.

¢ Monte-charge accompagné ou accessible : ce monte-charge peut accueillir une
personne dans la cabine seulement lors des opérations de chargement ou de
déchargement. Les dimensions de la cabine sont alors supérieures a celles du monte-
charge non accessible.
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Scénario :

A la suite de la demande de Monsieur Legrand habitant la maison « MyHome », un monte-charge
vient d’étre installé. En effet, Monsieur Legrand va se faire hospitaliser prochainement pour une
opération a la hanche et ce monte-charge lui sera d’'une grande utilité durant sa convalescence pour
transférer du rez-de-chaussée a I'étage, ou se situe sa chambre ; repas ; matériel de soin ...

Votre travail consistera a :

- Découvrir les différents éléments constituants ce systéme ;
- Ale mettre en service.

Pour ce faire, le travail se décomposera de la maniére suivante :
Premiére partie : Je découvre une partie des constituants de cet automatisme ;
Deuxiéme partie : Mise en service du systeme.

PREMIERE PARTIE : JE DECOUVRE UNE PARTIE DES CONSTITUANTS DE CET
AUTOMATISME

Avant de commencer, lire les documents suivants sur les systémes automatisés :
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Les systemes automatisés

Définition

Exemple de systeme automatisé
Description d'un systeme automatise
Exemples de Capteurs

Exemples d'Actionneurs

Mode de commande

Outils de représentation
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Définition - exemple

Définition :

Un systeme est dit automatisé s'il exécute le méme
cycle de travalil pour lequel il a été programmé.

Exemple : Il fait nuit, un visiteur arrive devant la porte, la lumiere
extérieure s'allume toute seule pour prévenir de la visite.
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Description d'un systeme automatise

Partie « Commande » :

Elle est en générale composée d'ordinateurs, de mémoires et de
programmes.

Elle transmet les ordres aux actionneurs a partir :
- du programme qu'elle contient ;
- des informations recues par les capteurs ;

- des consignes données par l'utilisateur ou l'opérateur.

Partie « Opérative » :

Elle consomme de I'énergie électrique, pneumatique (air) ou hydraulique (eau
ou huile)

Elle contient :

- des , qui transforment les variations de grandeurs physiques en
signaux électriques (température, luminosité, présence, position, ...)

—des actionneurs, qui transforment I'énergie recue en énergie utile (vérin,
moteur, voyant, ...)

Automate programmable :

Ordinateur spécialisé dans le
pilotage de systemes automatis
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Exemples de

Capteur de proximité a

ultrasons

Bouton poussoir

— ['
[
AN

. A
),

t
NG

il

S

Capteur d’humidité

Cellule photoélectrique

Détecteur de choc

——

Détecteur de mouvement

Codeur rotatif
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Exemples d'actionneurs

. Voyants
Moteur pas-a-pas Servomoteur y

Electrovanne Vérin Rotatif Ventilateur
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Autres Exemples d'actionneurs

Buzzer

Veérin

Résistance chauffante
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Mode de commande

* Un systeme automatiseé peut utiliser 2 modes de commande :
- mode de commande directe ;

- mode de commande avec compte-rendu d'exécution

* Mode de commande directe (ou boucle ouverte) :

Partie Chaine des actions Partie

Commande —'

Opérative

La partie commande envoie des ordres a la partie opérative, mais elle ne vérifie pas s'ils ont bien été
effectués. (Exemple des feux de croisement : le systéme ne vérifie pas si les feux se sont bien allumeés).

* Mode de commande avec compte-rendu d'exécution (ou boucle fermée)

Chaine des actions

Partie Partie

Chaine des acquisitions

Commande ——  OPérative

Ce systeme est beaucoup plus fiable car le systeme vérifie que les ordres donnés ont bien été
effectués. (Exemple d'un passage a niveau : la barriere ne se léve que si le systéme est sir que le train
est bien passé).
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Outils de
représentation

* |l existe plusieurs modes de
représentation de programmes
automatiques, dont :

- Le GRAFECET, trés souvent utilisé ;

Etape initiale

Transition

4[] —
. Action associée

Etape a—— Bouton marche 4

Descente de la fraise e

-
1

—} fin de course descente

: 2 I Fraisage
Etape Active

—— Bouton arrét

Remonter de la fraise

4
w
|

=+ Fin de course haut
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— L'organigramme de programmation, aussi utilisé

pour sa comprehension.

Introduire le ticket.

icket valide
et dans le bon
sens ?

oul

NON

Allumer le voyant vert.
Ouvrir la barriére.

v

Maintenir la barriere ouverte.

Voiture
passéee ?

Fermer la barriére

Y

Allumer le
voyant rouge
Maintenir la

barriére fermée.

|

Ressortir le
ticket
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Apreés avoir lu, les documents ci-avant et en vous aidant du systéme, répondre aux questions
suivantes :

Question 1.1 : Comment appelle-t-on (terme générique) cette partie de ce systéme représentée ci-
dessous ?

Question 1.2 : Indiquer la position des éléments suivants sur le dessin représentant une partie de
ce systéme :

- Codeur de position ;

- Capteur de position haut ;

- Capteur de position bas ;

- Motoréducteur + frein + dynamo-tachymétrique
(Refaire de maniére succincte le schéma sur votre copie pour répondre a cette
question)

g | =¥
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Question 1.3 : Comment appelle-t-on (terme générique) cette partie de ce systéme représentée ci-

dessous ?

Question 1.4 : Identifier en le nommant, le type d’automate régissant les différents modes de
fonctionnement de ce monte-charge.

KM Q4106 |IDIQ7 | Q5 | Q2| Q3|Q8 | @1
Tl
X5 X7 Qs
TSX 2
ET R O I
S v.
%
|2 e
= = = 4
2 = &
S 5 - Ballast  Self

X4

Question 1.5 : Dans les différents bacs de cet automate, on a placé différents types de cartes.
Pouvez-vous, en vous aidant d’un extrait de la nomenclature du matériel mais aussi du dossier

ressources, donner la référence de chacune des cartes ainsi que leurs noms.
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Question 1.6 : En vous aidant des schémas électriques présents dans le dossier technique, donner
pour chaque Entrée / sortie de la carte présente sur 'automate, I’élément qui lui est affecté ?
Répondre a cette question en réalisant un tableau dont les colonnes seront les suivantes :

- Bornes d’entrée ou de sortie ;

- Numéro de la borne;

- Elément relié sur celle-ci

Question 1.7 : Sur le module ASZ 401, une seule sortie analogique est utilisée. En vous aidant du
schéma bloc proposé dans le dossier ressources, donner la fonction pour laquelle elle est exploitée.

Question 1.8 : Expliquer la nécessité d’utiliser un frein sur ce type de systéme.
Question 1.9 : Le type de frein utilisé ici est dit « frein @ manque de courant ». Pouvez-vous
expliquer la nécessité d’utiliser ce type de frein dans ce cas bien précis (il existe, a contrario, des

freins a appel de courant).

Question 1.10 : Le motoréducteur dispose donc d’un réducteur dont le rapport est de 1/20. Aprés

avoir rappelé la fonction d’un réducteur, calculer la vitesse en sortie du réducteur si I'axe du moteur
tourne a 1000 tr/min.

DEUXIEME PARTIE : MISE EN SERVICE DU SYSTEME SYSTEME

Question 2.1 : En présence du professeur, réaliser les opérations suivantes :
- Raccorder le monte-charge au réseau (utiliser la prise 2P+T a proximité) ;
- Labalise blanche s’allume, la tension secteur est donc présente (méme si I'interrupteur
cadenassable est sur la position 0) ;
- Tourner I'interrupteur cadenassable présent sut le c6té droit de I'armoire
sur la position 1 comme le montre I'image ci-dessous :

~ | 7
La balise est allumée ﬁg _—
— ~

: BEoae
0O,

Interrupteur cadenassable
a mettre sur la position
1(on)
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- Mise sous tension de I'armoire par impulsion sur le bouton marche comme le montre
I'image ci-dessous :

~ | /
La balise est allumée EN _—
~ ~

Interrupteur cadenassable

Appuyer sur le bouton est sur la position 1(on)
poussoir « marche »

- Levoyant en facade s’allume, toutefois s’il est impossible de mettre I'armoire

en service, vérifier le coup de poing d’arrét d’urgence ou les contacts de portes (armoire ou
partie opérative).

~ | 7
La balise est allumée _—
~ ~

Interrupteur cadenassable
Le voyant est allumé est sur la position 1(on)

Question 2.2 : Dans le dossier ressources, vous trouverez dans le guide d’utilisation du PL7-Pro

« Récupérer ou transférer un programme », la démarche a utiliser pour charger le programme dans
la mémoire de I'automate. Le programme est disponible sur le bureau du PC et s’appelle « Axe_Z ».
Apres avoir chargé le programme, ne pas déconnecter le PC de I'automate. En effet, nous
observerons ultérieurement le fonctionnement du grafcet appelé « grafcet de production normale ».
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THEME : La Maison
MyHome

EXTRAIT DU
DOSSIER TECHNIQUE




NOMENCLATURE DU MATERIEL

Quantité Désignation Référence Foumisseur
1 Servomoteur (avec MX 30 MOVINOR
frein et tachy
1 Réducteur — MRC 300 MOVINOR
2 Capteur inductit | XS1 M12 DA 210 | Groupe Schneider
1 Codeur Absolu | XCC MG6 G 06 04 | Groupe Schneider
1 Variateur de vitesse MRM 0608 INFRANOR
1 Alimentation pour MSMN 06 INFRANOR
variateur
1 Automate TSX 37 22001 Groupe Schneider
1 Carte E/S TOR TSX DMZ DR Groupe Schneider
1 Carte Sortes TSX ASZ 401 | Groupe Schneider
analogiques

SYNOPTIQUE AXE Z

Position du

i chariot
Poulie . ] c (
réceptrice Codeur > Automate
absolu
programmable
|
. ‘ Module .
JlEm;lim < analogique Loide
électrique X .
Charge Chariot T Consigne commande
Vitesse

Variateur
de vitesse

v C ommande
du frein

Poulie
motrice

Alimentation
du moteur

Génératrice

tachy. Frein

Le sous systeme "AXE Z" permet d'étudier le déplacement vertical du chariot

cdu transgerbeur.

L'axe Z est motorisé avec une machine a courant continu qui est alimenté par
un variateur de vitesse. L'automate programmable génére la consigne de vitesse de
rotation du moteur (grandeur analogique) a partir dune loi de commande
préenregistrée et controle la position du chariot grace au codeur de position absolu
placé sur la poulie réceptrice.
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SCHEMA ELECTRIQUE
Alimentation variateur
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SCHEMA ELECTRIQUE

Alimentation moteur
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SCHEMA ELECTRIQUE

Entreées automate
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SCHEMA ELECTRIQUE

Sorties T.O.R. automate
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SCHEMA ELECTRIQUE

Module ASZ 401
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THEME : La Maison
MyHome
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AUTOMATE

Description
Automates TSX 37 21722
Basze
1. Bac a trous emplacements, intégrant l'alimentation, le processeur ef sa
MEmoITe.

2. Bloc de visualisation centralizée.

3. Fonctions analogique et comptage intégrées (umgquement sur automate
TSX 37 22).

4. Prses terminz]l TER et dialogue operateur AT,

Trappe d'accés aux bornes d'alimentation.

6. Emplacement pour une carte d'extension mémoire. En I'abzence de la
carte, cet emplacement est equipe dun cache qu'il est obhgatoire de
maintenr en place, son exfraction provoguant 1'arét de automate.

7. Emplacement pour coupleur de communication.

8. Trappe d'accés a la pile optionnelle et au commutateur. de protection
en écriture du systeme dexplofation.

9. Cache conmecteur de raccordement au mum-bac d'extension.

Note : Extension mémoire et coupleur de commmnication sont au format

PCMCIA

Pile optionnelle : TSX PLF 01

Eemarque : L'extraction du prehensenr provogue 'amrét de l'automate

Mini-bac d'extension

Bac d'extension a deux emplacements. :

Wis de solidansation de l'extension a la base. — .

Voyant de présence de la tension 24 VCC

Bornes d'alimentation protégées par un cache.

Borne de masse. i

6. Connecteur de raccordement a l'automate de base. |

Note : pour un 1dice de protection [P20, 1l est obligatowre de monter des 1T

cachesz TSH REA 01 dans les positions wides

=h

A

bn ok L B

-

Encombrements

TSX 3721722

1325 (2) |
152 3) |

TSX a7 21 /22
+

i J' TSX AKZ 02
-

(1) Automate vide
(21 Botrwer & wis
[4) Conmecteur HE 10 ou Sub D

Lycée Paul Langevin | Classe : 2 MELEC TP n°19 Durée de I'activité : 4 h Page 28 /33




AUTOMATE
Principales caractéristiques et adressage des voies

Principales caractéristigues des awtomates TSX 37 21 /21

Fonctions Nombre dE/S TOR Bases (1) 192
Base + extension 2156
Base + extension + distantes {TSX07) 332
Base + extension + distantes (bus AS5-1) 472

A distance (4 tsx 0T) 98
A distance bus ASa (124E + 1245) 243
Nombre maximum modules 28 ou 32 entréessorties TOR 5

64 entrées/sorties TOR. (haute densité) 3
Diéport d'entrées/sorties (TSX 07 ou AS4) 1

Analogigues intégrée (1) 9 (8E/15)
Nb. De modules analogiques 4
Comptage intégre 500 Hz sur entrées TOR 2 voles
Comptage mitegre 10 kHz sur entrées TOR (2} 2 voies
Hb. de modules de comptage 40 kHz etion 500 kH= (3) 4 (7 voies max.)
Memoire FAM interne sauvegardable 20 kmots
Programme {100% booléen) 4.5k inst
Donnéss 2 kmots par def. (4)
Constantes 128 mots par def (4}
Flash Eprom intégrée 15 kmots
Extension memowe BAM ou FLASH EPROM 32 ou 64 kmots (5)
Temps d'exécution par k st FEAM ({100% booléen) 0,15 ms
RAM (65 % booléen) 3 5ms
Structure appheation Tache maitre 1
{cycligue ou periodiques 1 3 255 ms)
Tache rapade (périodique 1 a 255 ms) 1
Traitement sur événement 1alé
Blocs fonctions predefimes Temponsateurs (Timer) 64
Compteurs 32

Adreszaze des voies

L'adreszage des voles est géographique, c'est 3 dire qu'il dépend de la positon
physique du module dans I'automate ou dans 1'extension.

Lz modularté de base étant le demi format, les modules au format standard sont
adressés comme deux modules au demu format superposés. Dans ce chapitre, le
terme pesition (du module) représente soi1t un module au deom format, soit la parhie

supérieurs, soit la partie mfeneurs.
% | [Tou | [Position | [« | [Veie |
Svymbole I=Enteée x=1ald Point I

) = Sorhe
A dresse des voles pour chague type de module
Module format standard 64 E/S 32 E 31 5 28 E/S
Numére Positon impaire 0 431 0als 0als 0415
de woie 1 Position paire 0 a3l 0als 0als 0all
Adressa  Position impaire %Iz i WIx0 i %OQx0 i WIxO i
de la voie talx.31 Helx 15 WQm.15 elx.l5

Dosiiompaire | %Qx=1).0 & Sal(x+1)0 3 %Qa+1).0 3 %Q+10 3
SeQ(xr10.31  WI+1)l5S  S%eQex+1)15  %Qx+l)ll

Module demi fiormat 16 EfS 12E ES 45
MNumsere Position paire ou I:0a7 0all 0a7 0al
devoiei impaire Q:8als
Adresse  Position paire ou I : %Ix0 a %%Ixd 800 Q.0
de la vole impaire Sl 7 a a a
Q- %08 a %xll %0Qx.7 %0x.7
%Qx13
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Prezentation

AUTOMATE
Visualisation

Bloc de visualization

Le bloc de visuahsahion indigue 1'état de 'sutomate et des ses entrées / sorfies. Il domne accés an diagnostic des voles et

des modules.

Boulon poussol

BASE EXT WRD oA

LTRT] O LR z] numl 1 I
[ )
eV e B
o] L bl o gl S w
9 4 A il 3 4B it 0 o4 3 aE
P& 313 i F B H (RS- T B | ) ERH
2 & E® AWM F R BRI L]
3T W iE 3 79 aE 3 T 1B BAT
Visualization de l'état de l'automate
Voyant Etat Automate
RUN Allume Automate en fonctonnement (RN}
(Vert) Clignotant Automate en STOP
Eteint Pas d'zpplication valide danz I'automate ou en défaut
TER Allume Echange d'mformation par la liaison ternunal
(Jaune) Eteint FPas d'échange par la liaison ternunal
'O Allrme Defaut d'ahmentation E/S, disjoncton dune wvois, module absent ou hors servics ou mon
(F.ouge) conforme 3 la confipuration
Eteint Fonctionnement OF
ERR Allume Defaut CPU

(Rouge) Clignotant

Pas d'application valide dans 'automate ou "défaut bloguant” du programme application

Eteint

Fonchonnement OF

BAT (1)  Allums

Pile defectuense ou abzente

(F.ouge) Eteint

File OE

(1) la pile doit &tre changée tous les deux ans. Mettre 3 jowr I'étiguette posihonnée dans la trappe d'accés aux
bornes d'almentation.

Visualization de l'etat desz entree:z | sorties

La bloe de visuah=ation affiche simultanément l'état des Ef S de 3 modules :

=17
| |

&

allume).
Un bref appwm

"BASE EXT
& 56 {184

|

[o 4 8 12 po4

1 85 9 13 1 5
2 & 10 14 2 8
3 7.11 15 3.7
¢ 4 B 12 o 4

|1 5 a8 13 1. 8
2 6 10 14 28
37T 116 BT

s 1]
R VO WHD BASE EXT F o
:
16 B4 18 ) 1 16 @5 160
B 12 D4 B 12 0 4 & 12 0 4 B 12
8 13 1 & 813 1 6 8 13 1 5 8 13
10 14 2 6 10 14 2 6 10 14 2 6 10 14
i1 15 3 7 1115 a 7 118 3 7 1118
B 12 [V 12 0 4 B 12 o0 4 B 12
g 13 1 6 8 13 156 B3 1.5 0 73
5 14 2 6 1014 2 6 1014 2 6 & 14
1 15 a 7 1118 3 7 1115 37T Vs
- L . ! N
Hon wlilisd

i * 3 modules de la base (voyant BASE allume),
1 s * oun 2 modules du oumi-bac dextension (voyant ext

sur le bouton poussor permet de

WRD

64 16
o 4 8
1 5§80
2 8 10
- n
0o 4 B
1.8 8
2 68 10
arFrn

12

13
14
18

12
13
14

1]

|
E:Ii sélectionner le bac visuahsé (BASE ou EXT).
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AUTOMATE
Caractéristigques E/S

{(zéneralités modules

MModules d'Entrées et Sortiez format standard

Type module T5X - DAIZ I8DT DAME 64DTR DMZ I8DR DAEZ I5AR
T5X - DAZ I8DTR
Modularite Entrees 16E /24 VCLC F2E/ 24NVCC 16E /24 VCC 16E /1153 VCA
Sories 125 stat’ll 5 A 325 stat’ll A 125 relais 125 relais
Equrant qon'summé sar 5 "'i,- MNmA+32mA 0mA+35md 45ma 40 ma
interns par sorhea 1 par sortie a 1
Conrant conzommé Entrées 20 mA + Tmd TTmA+38mi 15 mA +9md 13mi+135mi
alimentation capteurs Sink par entrée 3 1 par entrée 3 1 par entrée 3 1 par enfrée 3 1
Entrées - - 35 mA + 6 mA -
Source par entrée 3 1
Courant consommeé sur 214 V - - SmA+10mA 5 mA+ 10 mA
relaiz (1) par sorfie a 1 par sorhie a1
Courant consomme sur 24 V prée- 0 md + 1l mid Timd +45md - -
acticnneurs (hors courant de charge) par sortie 3 1 par sortie & 1
Puizzance dizsipée damz le 5W W 5W 5W
madule (taux de charze = 60 %)
Température de fonctionnement 0...60°C 0...80°C 0...60 °C 0...60°C
Entrees 24 VOO
Type module TsX > DALZ I8DE
T5X = DEZ 1ID3
Logigue Pozitive ou neégative
Valeur: nominales Tension 24V
d'emirees Courant Logzigue posifive SmA
Logigue negative -6 mA
Valeurs limites Etatl Tension Logigue positive =11V
d'entrees Logigue negative =8V
Courant (pour U= 11V} 2.5 mA
Etat 0 Tension Logigue positive =5V
Logigue negative Ual -5V
Courant 1.5 mA
Alimentation capteurs 19 30V
{ondulation incluse) (possible jusqu'a 24 W, liumate 1 b par 24 k)
Temps de reponse Etatlal 01.. 75ms
coufigurable Etat 1 ad 01 .. 75ms

Conformite TEC 1131-2

Type 1 (logique positive)

Isolement

1500V efficaces

Voles [ masse logique interne

Sorties relais

Type wodule

T5X =

DMZ 28AR /DMZ 28DE. / DSZ 058RS

Tension hmite d'emplol

19...264 VCA ou 10...34 VCC

Charge  courant Eenistive Tension 24W ~ 48 W ~ 110V ~ 220V ~
alternatif Fégime ACI2 Puiszsance 50 VA (11} 350WVA (13} 110VA(15) 220 VA(L3)
II0VA ()  220VA(®)
Inductive Tension 24 V-~ 48V ~ 110 V ~ 220V ~
Fégime AC14 et AC1S Puwssance 24 VA (S 4VA(lS) S0VA(IS) SOVAQT
110 VA (5) 220 VA (3)
Charge courant Fesistive Tension MNV= MNV= - -
continn Fegime DC]2 Puissance 24 W (15) 40 W (8 - -
Inductive Tension M4V = M4V = - -
Fegime DC13 Puwssance 10 W (16) HW(ls - -
Temps de réponse Enclenchement = 10 ms
Diaclenchement = 10 ms
Lycée Paul Langevin | Classe : 2 MELEC TP n°19 Durée de I'activité : 4 h Page 31/ 33




TSX ASZ 401

Sorties analogiques

Prézsentation

(eneralites

Le module T5X ASZ 401 propose 4 sorties analogiques a

point commun et il offie powr chacune delle la gamme

110 V, zans apport d'énergie (sans alimentation externe)

sur une charge d'an moins 2 k03 |

Founetions

Ce module de sorfie réalise les fonchions suivantes

* [z prise en compte des walews npumériques
correspondant aux valeurs analogiques 3 obtemr en
sorhe. Ces wvalewrs sont calculées par la tiche
aufomate a lagquelle les voues sont affectess,

* e trantement des defauts de dialogues avec l'automate et notamment la mise en repli des sorhes,

* a3 conversion ouméngue / analogiques des valeurs de sortes

— laclamsnt 1000 Vall.

Transmigaion b 2
woles smultandéaes

Sdbaction dea voiss (0...1)

Converslom

. —_

i ) ‘l Pia I—-| Ampl =
i __.__.'I e 4 goriias
1 Mok "| Arpll =1

Ll by

E v B e -

i . | ket

__}—L ealienslts

Caracteristiques

Traitement des sorties

Caractéristiques des sorties

Ecritures des zorties

Temps de réponse du

moduole 400 ps

Nombre de voies 4 L'application deit fowrnir aux sorties des

Conversioh  nmmeérique . . . valeurs au format normalisé — 10000 3

analogique 11 bits + sizne (4094 points) + 10000,

Isolement emfre woles et 1000V off

terre

Isolement emtre voies Paint commun Contrdle des dépazsements

Surtemsion awmtorisée sur _ __ . . 51 les wvalewrs fournies par l'appheation
. 30V continn e .

les sorties - sont mfeneures a - 10000 ou

Normes IEC 1131 - UL508 — ANSI MCO06.1 - NF C 42-330 supérienres a + 10000, les sorties

Camme 0-10V =10V analogiques safurent a — 10 V ou+ 10 V.

Pleine échelle (PE) 10V 1oV Un bit de dépassement, exploitable par

Résalution SmV 5mvV le programme, est alors posihonné a 1

Errenr fypigue de 0
G0°C

1 03s%IPE=35mV

0,45 % PE=45mV

Erreur max. a 25°C

0,15 % PE=15mV

0,25 % PE =25 mV

Conversion numeérigue | analogigue

Errenr max. de 0 4 §0°C

0,55 % PE=55mV

0,45 % PE = §5 mV

Lz conversion numérgue / analegique

Charge limite 5 mA max (charge =2 k£ mini) veffectue sur 11 bits + signe (- 2048 3
Protection Court circuit permanent + 2,:,4?} Le re{:adr.:lge dans Iz
Dm",' maxt R 0,096% /10 °C dynamigue du convertisseur est réalisé.
temperature
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VARIATEUR MRM
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